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Ementa

O Componente Curricular aborda as principais 
tecnologias relacionadas à automação de processos 
industriais, incluindo os Sistemas Pneumáticos, 
Hidráulicos e Eletropneumáticos, fundamentos e 
aplicações de Controladores Lógicos Programáveis e 
conceitos de Redes Industriais. Também aborda questões 
relacionadas à Educação para Direitos Humanos no 
contexto da formação e da prática profissional do 
técnico em Mecatrônica.
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Objetivos

● Entender o papel da Automação na Indústria e seus impactos 

econômicos e sociais;

● Compreender e projetar sistemas de automação pneumática e 

hidráulica;

● Interpretar diagramas de comandos pneumáticos, hidráulicos, 

eletropneumáticos e eletro-hidráulicos;

● Conhecer os Controladores Lógicos Programáveis (CLPs) e suas 

aplicações no contexto industrial;
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Objetivos

● Conhecer os principais padrões de programação de CLPs;

● Ser capaz de implementar lógica combinacional e sequencial em 

CLPs;

● Entender os princípios básicos de comunicação entre dispositivos 

industriais;

● Conhecer os principais protocolos de comunicação industrial;

● Conhecer os dispositivos de Interface Homem-Máquina e Sistemas 

supervisórios;

● Ser capaz de montar e realizar manutenção em uma rede de 

comunicação industrial.
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Conteúdo Programático

● Introdução aos Sistemas de Automação: Aspectos históricos, 
econômicos e sociais;

● Sistemas Hidráulicos e Pneumáticos:
○ Produção, distribuição e tratamento de ar comprimido;
○ Terminologia e simbologia em circuitos pneumáticos;
○ Atuadores pneumáticos: princípio de funcionamento, 

características construtivas e dimensionamento;
○ Tipos e usos de válvulas;
○ Técnicas de montagem de comandos pneumáticos;
○ Válvulas Eletropneumáticas e Eletro-hidráulicas;
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Conteúdo Programático

● Dispositivos Elétricos de Comando;
● Controladores Lógicos Programáveis:

○ Padrões de programação;
○ Diagrama Ladder;
○ Lógica combinacional;
○ Lógica sequencial;
○ Contadores;
○ Temporizadores;
○ Utilização de Entradas e Saídas Analógicas
○ Integração com Sistemas Supervisórios;
○ Projeto utilizando CLP;
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Conteúdo Programático
● Redes de Comunicação

○ Conceitos básicos de redes: definição, classificação, 
topologia;

○ Visão geral do modelo de referência OSI;
○ Descrição das funções dos equipamentos de rede: redes de 

computadores, switches, roteadores, hubs;
○ Meios físicos e conectores: cabos coaxiais, UTP e fibra-

óptica;
○ Transmissão sem fio;
○ Padrões de transmissão serial RS-232 e RS-485.
○ Protocolos Industriais: Modbus; Fieldbus Fundation; Profibus; 

AS-i; Redes CAN;
○ Ethernet/Internet;
○ Noções de segurança em Redes de Computadores;
○ Sistemas Supervisórios e Interface Homem-Máquina;
○ Integração de Sistemas.
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Avaliação

Nota Final = (N1 + N2 + N3 + N4)/4

N1 = Prova(5) + Laboratórios(5)

N2 = Prova(5) + Laboratórios(5)

N3 = Projeto(5) + Laboratórios(5)

N4 = Seminário(5) + Laboratórios(5)
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