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Ementa
O Componente Curricular aborda as principais
tecnologias relacionadas a automagcdo de processos
industriais, incluindo 0S Sistemas Pneumaticos,
Hidraulicos e Eletropneumaticos, fundamentos e

aplicacdes de Controladores Légicos Programaveis e
conceitos de Redes Industriais. Também aborda questdes
relacionadas a Educacdo para Direitos Humanos no
contexto da formacdo e da pratica profissional do
técnico em Mecatrdnica.
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Objetivos

Entender o papel da Automacdo na Industria e seus impactos
econdmicos e socilails;

Compreender e projetar sistemas de automacdo pneumatica e
hidraulica;

Interpretar diagramas de comandos pneumaticos, hidraulicos,
eletropneumaticos e eletro-hidraulicos;

Conhecer os Controladores Lb6gicos Programaveis (CLPs) e suas

aplicacdes no contexto industrial;
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Objetivos

Conhecer os principails padrdes de programacao de CLPs;

Ser capaz de implementar légica combinacional e sequencial em
CLPs;

Entender os principios basicos de comunicagdo entre dispositivos
industriais;

Conhecer os principails protocolos de comunicacdo industrial;
Conhecer os dispositivos de Interface Homem-Maquina e Sistemas
supervisdérios;

Ser capaz de montar e realizar manuteng¢do em uma rede de

comunicacadao industrial.
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- Contetldo Programatico

®¢ TIntroducdo aos Sistemas de Automacdo: Aspectos histdricos,
econdmicos e sociais;
® Sistemas Hidraulicos e Pneumaticos:
O Producdo, distribuicdo e tratamento de ar comprimido;
0 Terminologia e simbologia em circuitos pneumaticos;
0 Atuadores pneumaticos: principio de funcionamento,
caracteristicas construtivas e dimensionamento;
O Tipos e usos de valvulas;
O Técnicas de montagem de comandos pneumaticos;
O Valvulas Eletropneumaticas e Eletro-hidraulicas;



Contetldo Programatico

® Dispositivos Elétricos de Comando;
® Controladores Lbégicos Programaveis:

©)

O O 0O 0O 0O 0o O O

Padrdes de programacao;

Diagrama Ladder;

Logica combinacional;

Logica sequencial;

Contadores;

Temporizadores;

Utilizacdo de Entradas e Saidas Analdgicas
Integracdo com Sistemas Supervisdrios;
Projeto utilizando CLP;
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Contetldo Programatico

® Redes de Comunicacdo
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Conceitos basicos de redes: definicdo, classificacéo,
topologia;

Visdo geral do modelo de referéncia OSI;

Descricdo das funcdes dos equipamentos de rede: redes de
computadores, switches, roteadores, hubs;

Meios fisicos e conectores: cabos coaxiais, UTP e fibra-
bpticay;

Transmissdo sem fio;

Padrdes de transmissdo serial RS-232 e RS-485.
Protocolos Industriais: Modbus; Fieldbus Fundation; Profibus;
AS-1; Redes CAN;

Ethernet/Internet;

Nocdes de seguranca em Redes de Computadores;

Sistemas Supervisdrios e Interface Homem-Magquina;
Integracdo de Sistemas.
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Bibliografia Complementar
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dimensionamento e analise de circuitos. 7. ed. S&o Paulo: Erica,
2011.
GEORGINI, Marcelo. Automagdo aplicada: descrigdo e implementagédo
de sistemas sequenciais com PLCs. 9. ed. S&o Paulo: Erica, 2007.
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instalag¢do. 1. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2011.
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Avaliacao

Nota Final = (N1 + N2 + N3 + N4) /4
N1 = Prova(5) + Laboratdérios (5)

N2 = Prova(5) + Laboratdérios (5)

N3 = Projeto(5) + Laboratdrios (5)

N4 = Semindrio(5) + Laboratdédrios (5H)
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