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Contexto histdrico

PLC - CP
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- O problema da industria e

Problema: Grande dificuldade de
mudar a 1ldégica de controle dos
painéis de comando a cada mudanca na
linha de montagem.

Implicagdes: Altos gastos de tempo
e dinheiro

@ o CHEVROLET

T Prwdert o4 Sageriwenn”

w0 @ - ¢ Indistria automobilistica

1080 CHEVROLET Hydronic Division da GM
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1968: A induUstria era assim..
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O desafio da General Motors

1968

Facilidade de programacdo e reprogramacao, linguagem de
contatos;

Possibilidade de manutencdo e reparo, blocos de entradas e
saidas modulares;

Confiabilidade, para ser utilizado em ambiente industrial;
Reducao de tamanho;

Custo competitivo.
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- 1969: Bedford Associate e

® Modular Digital Controller (MODICON 084)

Richard E. Morley —
(1/12/1932 —17/10/2017)
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O objetivo

~ Chave
fim de curso

Sensor indutivo Botoeira

Controlar magquinas ou pProcessos por

Sensor de
temperatura

~

meio da leitura de sinais de

entrada (como chaves ou sensores) e

decidir, por meio de 1instrucdes
pré-programadas, as acdes a serem

realizadas no acionamento de

Lampada de

snalizagzo - contatores, valvulas, motores e

™

) l .
Lﬂ‘

Inversor de Contator 8
frequéncia

demals cargas.
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ABNT (Associacdo Brasileira de Normas Técnicas):

"Equipamento eletrénico digital com
hardware e software compativeilis com

aplicag¢bes industriais.™
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NEMA ( National Electrical Manufacturers Association )

“Um equipamento eletrdénico que funciona digitalmente e
que utiliza uma memdéria programavel para o
armazenamento interno de instrucdes para implementar

funcdes especificas, tais como ldégica, sequenciamento,

registro e controle de tempos, contadores e operacdes
aritméticas para controlar, através demdébdulos de
entrada/saida digitais (liga/desliga) ou analdgicos (1-5
Vcc, 4-20 mA, etc), varios tipos de maquinas ou

144
processos. 11



(1 1]
BE INSTITUTO FEDERAL
BEN sioPavlo
1 1 ~ BE  CimpusSalto
- Definicao

IEC (International Electrotechnical Commission)

“Sistema eletrdnico operando digitalmente, projetado para
uso em um ambiente industrial, gque usa uma memdria
programavel para a armazenagem interna de instrucdes
orientadas para o usuario para implementar funcdes
especificas, tais como ldbégica, sequencial, temporizacdo,

contagem e aritmética, para controlar, através de entradas
e saldas digitais ou analdgicas, varios tipos de maquinas
ou processos. O controlador programavel e seus periféricos
associados sdo projetados para serem facilmente integraveis
em um sistema de controle industrial e facilmente usados
em todas suas fung¢des previstas.”
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- Tipos de CLP - Compacto L

® Pouca capacidade de E/S
© maximo 16E / 16S
®¢ Normalmente apenas um sé mdéddulo digital

° Baixo custo

° Reduzida capacidade de memdria

O Maximo 512 passos (steps)
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Sistemas
Comandos
Sistemas
Sistemas
Sistemas
Sistemas
Controle
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Tipos de CLP - Compacto

iluminacao;

portas e cancelas;

energia;

refrigeracdao e ar condicionado;
ventilacdo;

transporte;

silos e elevadores;

Comando de bombas e compressores;

Sistemas de alarme;

Comando de semaforos;

Sistemas de irrigacdo;

Outras aplicacdes.
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® Fonte de alimentacao

®¢ CPU Principal

® CPUs Auxiliares

® CPUs Dedicadas

e FE/S Digitais e Analdbgicas
® E/S Especializados

® Mbdulos de Rede Local ou Remota

Power Supply Controller

15
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PORTA DX,
COMINICACAD
COMO
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COMPUTALOR (THM
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Honeywell
SIEMENS A R < rociwen

igesastly for uf? oW Automation a l t us
Emsgson sc%qglee'gﬁr W| A ——.

Changes for the Better  YOKOGAWA

P

omRon DANAHER

17



(1 1]
BE INSTITUTO FEDERAL
==I ?}o Paulg(m
JMpus 0
A marca CLP

¢ CLP é marca registrada da Rockwell Automation
0 PLC (Programmable Logic Controller)

0 Controlador Programavel

139 Rockwell
Aulfomaltlion

@ Allen-Bradley

by ROCKWELL AUTOMATION
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® Grupo de trabalho da IEC para avaliar e padronizar o projeto
de CLPs em varios aspectos:
O Hardware;
O Forma de instalacédo;
O Procedimento de testes;
O Documentacao;

O Formas de programacdo e comunicacao.
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e IEC 61131-1: Informacdes gerais. Nomenclaturas
e conceiltos.

e IEC 61131-2: Requisitos de Equipamentos e
Testes. Parte eletrdnica e mecanica;

e IEC 61131-3: Linguagens de Programacao.
Linguagens e forma de execucdo de programas;

@ IEC 61131-4: Diretrizes de usuario. Instalacéao,

manutencao etc;
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e IEC 61131-5: Comunicacao. Funcdes de
comunicacdes com outros equipamentos;

e TIEC 61131-6: Reservada

e IEC 61131-7 - Reservada para Lbégica Fuzzy
(Ferramenta Computacional)

e TIEC 61131-8: Orientacdes para as formas de

implementacdao das linguagens de programacao.

21
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Norma IEC-61131

H+—r SFC

Paso_1 I

IL

LD Entrada_Manuwal
OR Entrada_Automatica
AND Desbloqueo

ST Funcionamento

=T Transicién_02

Paso_2

LD Entrada_01
-t Transicién_Fin k )
2oomesso XOR
IF Data = "EOF" THEN -
FOR naex=1T0 128 DO s_02 Tiempo_01
X =Read_Data(Daten‘eiaiindex]) TON
IF X » 2500 THEN Alarma =TRUE 8_03 — LaTmpara
eno5sr.
ENO_FOR:
EXD 1% ST THI23400ms P
Tempo actudl
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ONDE FOI PARAR O CLP?
NAO E POSSIVEL QUE
SLUMIRAM COM 150.

NOSSA, VOCE TEM UM APARTAMENTO
MARAVILHOS0.TUDO AQUI E BEM
TECNOLOGICO, NE?

CONSIGO LIGAR QUASE TUDO
REMOTAMENTE, MAS AINDA ESTOU
MELHORANDO O SISTEMA.

ﬂ‘!t

NOSSA, MAS DEVE TER CUSTADO
MUITO CARO 1550, NE?.
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NADA, PEGUEI ESSE EQUIPAMENTO
LA NA EMPRESA.
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josewrpereira.github.io/docs

24


mailto:jose.pereira@ifsp.edu.br

